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Designagao do projeto: OlivarlA- Robdtica Cooperativa Inteligente Aplicada a la
Olivicultura de Precision

Cédigo do projeto: 0067_OLIVAR_IA_5_E

O projeto OlivarlA tem como objetivo desenvolver uma solugdo tecnoldgica para a gestdo
avancada do olival em sebe. Um rob0 terrestre navegara autonomamente pelo olival e ird
amostrar a copa das arvores de uma perspetiva lateral, enquanto um robé aéreo fard o
mesmo de uma perspetiva de cima para baixo. A inteligéncia artificial ira utilizar esses
dados para inferir sobre a producao, o estado hidrico e nutricional da cultura, bem como
o0 estado de maturacdo dos frutos para a validacdo agronémica.

Regido de intervencdao: PLURIRREGIONAL

Entidades beneficiarias:

Universidad de Huelva

INSTITUTO NACIONAL DE INVESTIGACAO AGRARIA E VETERINARIA, I.P.
INTA - Centro de Experimentacion de El Arenosillo (CEDEA)

Nuestra Seinora de la Oliva S.C.A.

Bolschare Agriculture, LDA

Data de inicio: 01-01-2024

Data de conclusao: 31-12-2026

Custo total elegivel: 743.150,04€
Custo total elegivel INIAV: 160.000,00€

Apoio financeiro da Unido Europeia: 557.362,54€

Os objetivos operacionais sao:

e Identificacdo dos requisitos agrondmicos a cumprir pelas solucdes robdticas e
especificacdo dos protocolos experimentais para assegurar operacionalidade em
contexto de olival em sebe.

e Adaptacdo plataforma robotica, terrestre e comercial para integragdo de sensores
e a otimizacdo da navegacdo autdonoma; integracdo de sistema de propulsdo
alimentado a hidrogénio verde; e desenvolvimento de algoritmos de inteligéncia
artificial.
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e Adaptacdo de uma plataforma robotica, aérea e comercial para integracdo de
sensores e 0 desenvolvimento de sistema de propulsdo alimentado a hidrogénio
verde.

¢ Desenvolvimento dos modelos de estimacao de parametros agronomicos no olival
em sebe e testagem / validagdo do sistema de navegagdo plataforma robética
terrestre.

e Criacao de uma Estrutura de Gestéo do Projeto.

e Estabelecer e desenvolver os meios de difuséo dos resultados.
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Actividades:

1 - Estudo e especificacdo dos requisitos para as plataformas robéticas e definicdo dos
protocolos de experimentacdo de campo.

2 - Desenvolvimento da plataforma roboética terrestre. Implementacdo de sistema
propulsdo baseado em hidrogénio verde. E a operacionalidade do equipamento com uma
pilha de combustivel.

3 - Desenvolvimento da plataforma robotica aérea. Implementacdo de sistema propulsédo
Testagem, validacdo e verificacdo do funcionamento da aeronave com uma pilha de
combustivel.

4 - Estimacdo de pardmetros agrondmicos no olival em sebe e a obtencéo de valores de
referéncia. Desenvolvimento e validacdo de modelos de estimativa de producdo, do
estado hidrico, nutricional e da maturacdo da azeitona. Testagem e calibracdo do software
inteligente para a navegacdo autonoma do robot terrestre.

5 — Coordenacéo e gestdo dos recursos e atividades do projeto. Criacdo da Estrutura de
Gestdo do Projeto e supervisao das acGes para garantir a implementacédo do previsto no
projeto.

6 - Visibilidade, transparéncia e comunicacdo. Criacdo de materiais para difusdo do
projeto, gestdo de propriedade intelectual e industrial e publicacdo dos resultados
cientificos.

Resultados esperados:

Tradicionalmente, as culturas agricolas tém sido geridas gracas a capacidade preceptiva
dos agricultores para avaliar o desenvolvimento e as necessidades das culturas. No
entanto, apesar das suas excelentes competéncias, este procedimento conduz
inevitavelmente a uma gestdo ineficiente das plantacdes (e dos recursos). Neste contexto
surge um notavel interesse pela agricultura de precisdo como solucdo para todo este
complexo problema.

O projeto OlivarlA pretende capitalizar o conhecimento alcancado nos projetos
TecnOlivo e OIliVAIs e a rede de cooperagdo institucional transfronteirica para
desenvolver uma solucéo tecnoldgica para a gestdo avangada do olival em sebe.



